Controlador Programável FX14 – Johnson Controls
1. Introdução
O controlo de processos da instalação será baseado em controladores autónomos programáveis digitais DDC. Estes assegurarão um controlo distribuído, permitirão endereçamento e ligação em rede via bus de comunicação.

Os controladores devem ser independentes do protocolo de comunicações com sistemas de supervisão central e suportar no mínimo, dois protocolos de comunicação com sistemas de comando controlo e supervisão central. 

O controlador será programável adaptando-se a qualquer aplicação. A programação será obrigatoriamente feita por ferramenta em software, de interface gráfico e auto documentado. 

Em funcionamento autónomo o controlador terá capacidade suficiente, tanto em hardware como em software, para responder aos diferentes tipos de controlo de processos necessários às aplicações pretendidas como por exemplo:

· Controlo de sequência de Chiller’s

· Controlo de caldeiras

· Comando e controlo de bombas

· Comando e controlo de unidades de tratamento de ar

· Arranque optimizado de instalações de AVAC

· Controlo baseado em cálculo psicrométrico.

· Comandos de instalações eléctricas.

· Comando e controlo de iluminação e equipamento eléctrico acessório

· Etc.

2. Capacidades

O controlador, na sua versão base, suportará no mínimo:

12  Entradas digitais,

  6  Entradas analógicas

  9  Saídas digitais e

  2  Saídas analógicas.

3. Visualização e operação

A operação de visualização e comando dos pontos e funções do controlador será feita no local através de painel de interface integrado ou remoto, constituído por visor de matriz alfanumérica 4x20 retro iluminada, sinalizadores LED e teclas de navegação. O acesso ás informações no visor é controlado por senha de acesso programável e de diferentes níveis. As informações são organizadas por menus claros e em português, a navegação e comando é feito através das teclas de navegação.

As senhas de acesso, a organização em menus e o seu conteúdo assim como a utilização dos sinalizadores LED são programáveis de acordo com a aplicação específica do controlador.

Em casos especiais quando a aplicação o determinar o controlador deve poder ser fornecido e trabalhar sem visor.

4. Reserva de energia 

Em situação de falha de alimentação o controlador deve manter a configuração da aplicação específica instalada. Para isso deve ter bateria interna de reserva de energia para manter a memória RAM e relógio durante pelo menos sete dias. O tempo de vida útil da bateria antes de necessitar ser substituída será de no mínimo, 3 anos.

5. Funções Básicas

Para processar os sinais analógicos e digitais e cumprir as diferentes aplicações necessárias ao funcionamento da instalação, o controlador será constituído por módulos de função que no mínimo serão:

Numéricos

· Média

· Calculo

· Comparador

· Contador de eventos

· Filtro de amortecimento tipo Butterworth

· Soma

· Máximo

· Mínimo

· Psicrométrico

· Rampa

· Selector

· Segmentação

· Temporizador

· Memorizado

Controlo

· Economizador

· Controlo ventilador (até 3 velocidades)

· ON / OFF

· PI

· Compensação verão / Inverno

Lógicos

· “And”

· “Or”

· PLC

Alarmes

· Alarme sobre variável analógica

· Entrada analógica fora de gama

Especiais

· Dias de excepção (alternativa ao programa horário normal)

· Sequenciador binário

· Modo de ocupação

· Horário de ocupação

· Ajuste (set-point) geral

· Relógio em tempo real

· Falha de sensor

· Gestor de cargas

· Arranque optimizado (optimal start stop)

· Programação horária

6. Especificações físicas

Caixa em material auto extinguível ABS/policarbonato para montagem em calha DIN ou em painel.

	Protecção………………………………………………...
	Controlador IP20

	…………………………………………………………….
	Visor IP40

	Alimentação……………………………………………..
	24Vca ±15% 50-60Hz

	Consumo…………………………………………………
	15VA

	Condições ambientais de funcionamento……………
	-20 a 50ºC 10 a 95% hr s.c.

	Terminais de ligação……………………………………
	para condutores até 1,5mm²

	Entradas analógicas……………………………………
	6 (resolução 16 bits)

	Tipo de sinais
	

	…………………………………………………………….
	0..10Vcc

	…………………………………………………………….
	RTD(Ni1000;Pt1000;A99)

	Tensão de alimentação dos sensores activos……….
	incluída a 16V, 80mA

	Entradas digitais………………………………………...
	12 (via contactos livres de tensão)

	Frequência de contagem………………………………
	máx. 1Hz

	Tempo de permanência aberto/fechado……………..
	> 50 ms

	Saídas analógicas………………………………………
	2 seleccionáveis

	0..10V (resolução 16 bit)……………………………….
	10 mA

	Saídas digitais…………………………………………...
	9

	…………………………………………………………….
	Triac 0,5A, 24Vca

	…………………………………………………………….
	Contactos 5(3)250V

	Relógio de tempo real………………………………….
	horas e minutos

	Data……………………………………………………….
	ano/mês/dia


Calendário com dias 1..7 por semana. Mudança de hora automática nas datas programadas.

	 Conformidade…………………………………………
	directiva CEE 89/336: EN50081-1, EN50082-1

	…………………………………………………………..
	directiva CEE 73/23   :EN 60730

	Referência……………………………………………..
	FX14

	Marca…………………………………………………...
	Johnson Controls/ Contimetra
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